2020–2021学年下学期期末测试卷02
高一物理

（考试时间：90分钟  试卷满分：100分）

注意事项：

1．本试卷分第Ⅰ卷（选择题）和第Ⅱ卷（非选择题）两部分。答卷前，考生务必将自己的姓名、准考证号填写在答题卡上。

2．回答第Ⅰ卷时，选出每小题答案后，用2B铅笔把答题卡上对应题目的答案标号涂黑。如需改动，用橡皮擦干净后，再选涂其他答案标号。写在本试卷上无效。

3．回答第Ⅱ卷时，将答案写在答题卡上。写在本试卷上无效。

4．测试范围：人教必修2全册。

5．考试结束后，将本试卷和答题卡一并交回。

第Ⅰ卷

本部分共14题，每题3分，共42分。在每题列出的四个选项中，选出最符合题目要求的一项。

1．美国科学家于2016年2月11日宣布，他们探测到引力波的存在。引力波是实验验证爱因斯坦相对论的最后一块缺失的“拼图”。相对论在一定范围内弥补了牛顿力学的局限性。关于牛顿力学，下列说法正确的是

A．牛顿力学完全适用于宏观低速运动

B．牛顿力学取得了巨大成就，是普遍适用的

C．随着物理学的发展，牛顿力学将逐渐成为过时的理论

D．由于相对论的提出，牛顿力学已经失去了它的应用价值

2．由于地球的自转，地球表面上各点均做匀速圆周运动，所以
[image: image1.png]



A．地球表面各处具有相同大小的线速度

B．地球表面各处具有相同大小的角速度

C．地球表面各处具有相同大小的向心加速度

D．地球表面各处的向心加速度方向都指向地球球心

3．如图所示，炮筒与水平方向成60°角，炮弹从炮口射出时的速度大小是800m/s，这个速度在水平方向的分速度为
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A．300m/s　　B．400m/s　　C．400
[image: image3.wmf]3

m/s　　D．800
[image: image4.wmf]3

m/s

4．一个物体自由下落，落下一半时间时的动能与落地时的动能之比为

A．1∶1　　B．1∶2　　C．1∶3　　D．1∶4

5．以下情景描述符合物理实际的是

A．火车轨道在弯道处设计成外轨低内轨高，以便火车成功的转弯

B．汽车通过拱形桥的最高点时对桥的压力小于汽车重力，汽车通过凹形桥的最低点时失重

C．在轨道上飞行的航天器中的物体因为不受重力作用，所以处于“完全失重状态”。

D．洗衣机脱水时利用离心运动把附在衣物上的水甩掉

6．绕地球做圆周运动的空间实验室所受到的万有引力提供向心力，空间实验室里的物体都处于完全失重状态，则能完成的实验是

A．用天平测物体的质量

B．用弹簧测力计、刻度尺探究两个互成角度的力的合成规律

C．用弹簧测力计测物体的重力

D．求做自由落体运动物体的加速度

7．如图所示，某人在对面的山坡上水平抛出两个质量不等的小石块，分别落在A、B两处，不计空气阻力。则落到A处的石块
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A．初速度大，运动时间短　　B．初速度大，运动时间长

C．初速度小，运动时间短　　D．初速度小，运动时间长

8．许多科学家对物理学的发展做出了巨大贡献，也创造出了许多物理学方法，如理想实验法、控制变量法、极限思想法、类比法和假设法等等，以下关于所用物理学方法的叙述正确的是

A．卡文迪什巧妙地运用扭秤测出引力常量，是采用了极限思想法

B．从牛顿运动定律和运动学公式推导出动能定理的过程采用了控制变量法

C．在不需要考虑物体本身的形状和大小时，用质点来代替物体的方法叫假设法

D．计算变力做功时，可以把物体位移分割成许多小段，因小段很小，每一小段上作用在物体上的力可以视为恒力，这样就将变力做功转化为在无数多个无穷小位移上的恒力做功的代数和，这种处理方法叫做微元累加法

9．北京时间2020年12月17日1时59分，探月工程嫦娥五号返回舱在内蒙古四子王旗预定区域成功着陆，标志着我国首次地外天体采样返回任务圆满完成。返回舱在降至距地面约10公里高度时，自动打开降落伞，降落伞立即对返回舱产生一个阻力
[image: image6.wmf]F

，
[image: image7.wmf]F

的方向与返回舱瞬时速度
[image: image8.wmf]v

方向相反，
[image: image9.wmf]F

的大小也随着在返回舱的减速而减小。请根据图片判断返回舱在
[image: image10.wmf]F

和自身重力
[image: image11.wmf]mg

作用下在空中的运动情况是

[image: image12.png]



A．返回舱在空中的轨迹为一条直线　　　B．返回船在空中的轨迹为一条曲线

C．返回艇在空中的轨迹为一条抛物线　　D．返回舱在空中的轨迹为一条圆弧线

10．风能是可再生清洁能源，我国在风力发电方面的研究处于世界前列。在风能开发利用时，常用到风速仪，其结构如图（a）所示。光源发出的光经光纤传输，被探测器接收，当风轮旋转时，通过齿轮带动凸轮圆盘旋转，当圆盘上的凸轮经过透镜系统时光被遮挡。已知风轮叶片转动半径为
[image: image13.wmf]r

，每转动
[image: image14.wmf]n

圈带动凸轮圆盘转动一圈，凸轮每次经过透镜系统时，光线被挡住，接收不到光。若某段时间
[image: image15.wmf]t

D

内探测器接收到的光强随时间变化关系如图（b）所示，则该时间段内风轮叶片
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A．转速逐渐增大，平均速率为
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　　B．转速逐渐增大，平均速率为
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C．转速逐渐减小，平均速率为
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　　D．转速逐渐减小，平均速率为
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11．航天飞机的飞行轨道都是近地轨道，轨道离地面的高度一般为300~700km．航天飞机绕地球赤道所在平面飞行一周的时间约为90min，则航天飞机里的宇航员在24h内可以看到日落日出的次数为

A．8次　　B．1次　　C．3次　　D．16次

12．节能混合动力车是一种可以利用汽油及所储存的电能作为动力来源的汽车。有一辆混合动力轿车，在平直公路上以
[image: image21.wmf]90km/h

v
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的速度匀速行驶，蓄电池不工作，发动机的输出功率为
[image: image22.wmf]50kW
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。当看到前方有大货车慢速行驶时，该轿车提速超过了大货车。这个过程中发动机输出功率不变，蓄电池开始工作，输出功率为
[image: image23.wmf]20kW
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。混合动力轿车提速后运动至速度达到最大，并超过大货车，然后蓄电池停止工作。全程阻力不变，则混合动力轿车加速过程中达到的最大速度是

A．
[image: image24.wmf]30m/s

　　B．
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　　C．
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　　D．
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13．2020年12月1日嫦娥五号探测器实施月面“挖土”成功，“挖土”采用了钻取和表取两种模式。假设月球可看作质量分布均匀的球体，其质量为M，半径为R。已知质量分布均匀的球壳对壳内物体的万有引力为零，万有引力常量为G。某次钻取中质量为m的钻尖进入月球表面以下h深处，则此时月球对钻尖的万有引力为

A．0　　B．
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14．如图所示，质量均为m的两个物块P、S放在水平转台上，P、S间用长为L的细线相连，P离转轴中心O的距离为2L。开始时，P、S与轴心O在同一直线上，细线刚好被拉直，当转台的角速度达到ω1时细线上开始出现张力；当转台的角速度达到ω2时P开始滑动。已知P、S与水平转台间的动摩擦因数分别为μ1、μ2（μ1≥μ2），最大静摩擦力等于滑动摩擦力，则
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第Ⅱ卷

本部分共6题，共58分。

15．为探究物体在下落过程中机械能是否守恒，某同学采用实验装置如图甲所示。
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（1）其设计方案如下：让质量为m的立方体小铁块从开始端自由下落，开始端至光电门的高度差为h、则此过程中小铁块重力势能的减少量为__________；测出小铁块通过光电门时的速度
[image: image42.wmf]n

，则此过程中小铁块动能增加量为__________；比较这两个量之间的关系就可得出此过程中机械能是否守恒；（已知当地重力加速度大小为g）

（2）具体操作步骤如下：

A．用天平测定小铁块的质量m

B．用游标卡尺测出立方体小铁块的边长d

C．用刻度尺测出电磁铁下端到光电门的距离h（h>>d）
D．电磁铁先通电（电源未画出），让小铁块吸在开始端

E．断开电源，让小铁块自由下落

F．计时装置记录小铁块经过光电门所用时间为t，计算出相应速度
[image: image43.wmf]v


G．改变光电门的位置，重复C、D、E、F等步骤，得到七组（
[image: image44.wmf]i

h

，
[image: image45.wmf]2
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）数据；

H．将七组数据在
[image: image46.wmf]2
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坐标系中找到对应的坐标点，拟合得到如图乙所示直线。
上述操作中有一步骤可以省略，你认为是__________（填步骤前的字母）；

（3）若
[image: image47.wmf]2
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-

图线满足条件__________，则可判断小铁块在下落过程中机械能守恒。

16．如图所示为某课题小组设计的探究圆周运动向心力的实验装置。有机玻璃支架上固定一个直流电动机，电动机转轴上固定一个半径为
[image: image48.wmf]r

的塑料圆盘，圆盘中心正下方用细线连接一个重锤，圆盘边缘连接细绳，细绳另一端连接一个小球。实验操作如下：

①利用天平测量小球的质量
[image: image49.wmf]m

，记录当地的重力加速度
[image: image50.wmf]g

的大小；

②闭合电源开关，让小球做如图所示的匀速圆周运动，调节激光笔2的高度和激光笔1的位置，使激光笔1射出的激光束竖直、激光笔2射出的激光束水平，并让激光都恰好照射到小球的中心，水平激光束与竖直细线的交点为
[image: image51.wmf]O

；

③当小球第一次到达
[image: image52.wmf]A

点看到反射光时开始计时，并记录为1次，最后记录小球
[image: image53.wmf]n

次到达
[image: image54.wmf]A

点的时间
[image: image55.wmf]t

；

④切断电源，待小球停止转动，设法用刻度尺测量点
[image: image56.wmf]O

到竖直激光束的距离
[image: image57.wmf]R

和点
[image: image58.wmf]O

到塑料圆盘的距离
[image: image59.wmf]h

；

⑤改变质量、转速、绳长或半径等物理量，重启电源，如上所述反复多次实验，并记录相关数据。全部结束后，整理器材。

请回答下列问题：
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（1）下列说法正确的是__________
A．小球运动的周期为
[image: image61.wmf]t

n


B．小球运动的线速度大小为
[image: image62.wmf](
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C．小球运动的向心力大小为
[image: image63.wmf]mgR

h


D．若电动机转速增加，激光笔1、2应分别左移、升高

（2）该小组换用较长的细绳连接同一个小球做第二次实验，调整转动的角速度，但使小球转动的半径
[image: image64.wmf]R

保持不变。第二次实验跟第一次实验相比，角速度__________，小球做圆周运动所受的向心力__________（均选填“变大”、“变小”或“不变”）。

（3）某次实验中，若已测出
[image: image65.wmf]40.00cm
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，
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取3.14，通过计算可知当地重力加速度大小应为
[image: image71.wmf]g

=

__________
[image: image72.wmf]2

m/s

（结果保留3位有效数字）。

17．如图，某同学利用国产大疆无人机玩“投弹”游戏，无人机以
[image: image73.wmf]0

20m/s
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的速度水平向右匀速飞行，在某时刻释放了一个小球。此时无人机到水平地面的距离
[image: image74.wmf]20m

=

h

，空气阻力忽略不计，g取
[image: image75.wmf]2

10m/s

。

（1）求小球下落的时间。

（2）求小球释放点与落地点之间的水平距离。

（3）求小球落地的速度。

[image: image76.png]



18．嫦娥五号是我国首个实施无人月面取样返回的月球探测器。2020年11月29日，嫦娥五号从椭圆环月轨道变轨为圆形环月轨道，环月轨道对应的周期为T，离月面高度为h，如图所示。已知月球半径为R，万有引力常量为G。

（1）求月球的质量M；

（2）求月球表面的重力加速度大小g；

（3）假设未来的你是宇航员，登陆月球后，要测量月球表面的重力加速度，请简要写出一种测量方案。

[image: image77.png]



19．排球比赛中，运动员将质量为0.25kg的排球从3.2m高处以6m/s的速度水平扣出，不计空气阻力，取地面为零势能面，g取10m/s2，求：

（1）排球刚扣出时的重力势能；

（2）排球从扣出到落地过程中，重力的平均功率；

（3）排球刚要落地时，重力的瞬时功率；

20．某高速公路的一个出口路段如图甲所示，简化模型如图乙所示，匝道AB为一直线下坡路段，长
[image: image78.wmf]150m
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，A、B两点的高度差
[image: image79.wmf]7.5m
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，BC为半径
[image: image80.wmf]22m
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的水平四分之一圆弧路段，CD段为平直路段。总质量为
[image: image81.wmf]1500kg
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的某轿车，轮胎与水平圆弧路段BC的滑动摩擦因数
[image: image82.wmf]0.55
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，最大静摩擦力可认为等于滑动摩擦力。该轿车以72km/h的速度进入匝道A点开始一直做匀减速直线运动到达B点，然后进入BC路段，保证转弯时的行车安全，车轮不侧滑。求：

（1）轿车在BC路段的最大速度；

（2）轿车在AB路段的加速度与受到的阻力大小；

（3）若轿车在AB段刹车减速的最大加速度为
[image: image83.wmf]2

5m/s

，从A点运动到C点的最短时间。
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