2021-2022学年湖北省新高考联考协作体高二期末考试
   高二物理参考答案

1． 选择题
	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10
	11

	答案
	D
	D
	A
	B
	D
	C
	B
	BD
	CD
	ABD
	AD



2． 非选择题
12．B（1分）；AD （1分，答案不全得0分）；（3）15.6（2分）【15.5也得2分】；6.43×10﹣7（2分）【(6.28～6.44)×10-7也得2分】
[bookmark: _GoBack]13．答案　  (2)   4.0　2.0　  偏小  (3)  2.50　20　（每空2分，共10分）
14、(9分)解析 
[image: 形状, 圆圈

描述已自动生成](1)作出粒子轨迹，如图所示，可知粒子由O点到P点的轨迹圆弧所对的圆心角为300°，则t＝T                                  （2分）

运动周期：                          （2分）

联立得：T                     (1分)
(2)粒子做圆周运动半径  R＝OP＝0.1 m        （2分）
粒子向心力为洛伦兹力    qvB＝           （1分）
得：v＝＝3.5×105 m/s.                      (1分)

15．(15分)解析：　(1)设导体棒的运动最大速度为vm，则
产生的感应电动势为：Em＝Bdvm                               (1分)	

感应电流为：                                     (1分)
则安培力为：F安＝BdIm                                       (1分)
据题意分析，当v最大时，有：F－F安－Ff＝0                   (1分)

联立以上各式得： ＝8 m/s.                (2分)
（2）棒CD速度最大时：Em＝Bdvm= 4V                          (1分)

   最大感应电流为：=1A                            (1分)
得：PRm＝I·R=3W                                          (1分)
(3)当CD速度为vm时有：

＝ =2V                                             (1分)

 =0.5A                                            (1分)

＝BId=0.25N                                             (1分)

据牛顿第二定律有：                        (2分)
解得：a＝2.5 m/s2.                                           (1分)
16．(16分)解析：(1)小球在A上运动到最大高度时两者共速，速度为v，小球与A系统水平动量守恒，机械能也守恒，有m2v0＝(m2＋m3)v                     (2分)
m2v＝(m2＋m3)v2＋m2gh                                       (2分)

解得                                          (2分)
(2)小孩推球的过程中动量守恒，即0＝m2v0－m1v1                                (2分)
对于球和A，系统水平动量守恒定律和机械能守恒
m2v0＝m2v2＋m3v3                                                                      (1分)
m2v＝m2v＋m3v                                            (1分)

解得                                                                 (2分)

若小孩将球推出后还能再接到球，则有                    （2分）
得：m3＞ kg                                                  (2分)
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