龙岗区2021-2022学年第一学期学业评价试题
高二物理答案

一、单项选择题（7题，每题4分，共28分。每题只有一项符合题意，选对的得4分，选错或不选的得0分）
	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7

	答案
	B
	C
	D
	C
	A
	B
	D


二、多项选择题（3题，每题6分，共18分。每题有多项符合题意，选对且全的得6分，只选一项且对的得3分，有选错或不选的得0分）
	题号
	8
	9
	10

	答案
	BC
	AC
	AD


三、实验题（本题共2小题16分）
11. （6分）（1）0.0186  , 0.8747 , 平衡（或最低点）, 
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 每空1分 

[image: image46.png]


(2) D  2分   
12.（10分）(1)红    0.65（0.64-0.66） （每空1分）  

（2）C或者BC都给两分      （3）连线如图  2分
（4）1.2或者1.3都得分； 1.1或者1.2都得分    
每空2分
说明：根据图所示电路图，由闭合电路的欧姆定律可知，路端电压：E＝I（R+RA+r）
得： 
[image: image2.wmf]E

r

R

R

E

I

A

+

+

×

=

1

1


由图（6）所示图象可知:图象斜率
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四、计算题（38分，有,3小题）

13.（12分）
解析：⑴设球1、球2碰撞后速度大小分别为
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由动量守恒定律：
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　　       ……………①（2分） 

由机械能守恒定律：
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解得：
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⑵设球1、球2碰撞后共同速度大小为
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由动量守恒定律：
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由能量守恒定律：
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解得：
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14. （16分）

解析：⑴设
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时间内有n个电子到达O点，

 
[image: image17.wmf]t

D

 内的电量   
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内O点接收的能量为  
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    ……………③（2分，公式结果各1分）
计算结果为
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⑵电子束在束偏移器中时做类平抛运动
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电子束出偏移器时的偏转距离为  
[image: image27.wmf]2
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出偏移器后做匀速直线运动，速度方向的反向延长线交偏移器中心点，电子束到达芯片时的位置离O点的最大距离为
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，由几何关系有
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            ……………⑨（2分） 
⑨式没有中间过程直接根据中位线判断2倍的关系也得2分
联立以上各式得 
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15.（10分）

【解析】⑴连接A、B两点，交水面于O点，设经鱼传播到人的眼睛的光线在O点处的入射角为
[image: image32.wmf]i

、折射角为
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则
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又
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实际深度
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[image: image39.png]


[image: image40.png]



⑵方法1：设鱼水平位移x脱离人的视线，即此时光线恰好在O点水面处发生全反射
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解得x=0.32m     ……………⑧（1分）

方法2
设鱼水平位移距离o点的距离为x，此时光线恰好在O点水面处发生全反射
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解得x=0.92
所以鱼水平位移的距离
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